Przedmiar robot

Budowa ul. Maszewskiej i ul. Traktowej

Przebudowa Oswietlenia ulicznego ul Maszewskiej

Lokalizacja 09-400 Plock ul Maszewska
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Lp. Podstawa s /4 Jedn. Obmiar
ustalenia Opls rObOt miary
1. Element
| 2 3 4 5
1| wg naktadow Demontaz wysiegnikoéw rurowych o ciezarze do 30 kg szt 10,00
rzeczowych mocowanych na stupie pojedynczych , podwdéjnych,
KNNR potréjnych
91002-060-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 1002
krotnosé¢= 1,00
2 | wg naktadow Demontaz oprawy oswietlenia zewnetrznego kpl 10,00
rzeczowych zainstalowanej na trzpieniu stupa lub wysiegniku
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 1005
91005-030-090 krotnosé= 1,00
3 | wg naktadow Demontaz bezpiecznikéw na liniach napowietrznych nn szt 10,00
rzeczowych z przewodow izolowanych
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0906
50906-020-020 b0
4 | wg naktadow Demontaz zaciskow odgaleznych na liniach szt 20,00
rzeczowych napowietrznych nn z przewodéw izolowanych
KNNR Charakterystyka Robét: Tablica: 0906
HUS00E0502] krotnosé= 1,00
5 | wg naktadow Montaz wysiegnikéw rurowych o ciezarze do 30 kg szt 4,00
rzeczowych mocowanych na stupie
KNNR Charakterystyka Robét: Tablica: 1002
51002-020-020
krotnosé= 1,00
6 | wg naktadow Montaz wysiegnikow rurowych o ciezarze do 30 kg szt 14,00
rzeczowych mocowanych na stupie
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1002
51002-020-020 krotmosé= 1,00
7 | wg naktadow Montaz bezpiecznikoow napowietrznych typu SPIN szt 18,00
rzeczowych 550725
KNNR Charakterystyka Robor: Tablica: 1006
51006-030-020
krotnosé= 1,00
8 | wg naktadow Montaz szaciskéw odgaleznych typu 5112 szt 36,00
rzeczowyc[l Charakterystyka Robét. Tablica: 1006
KNNR

51006-030-020

krotnosé= 1,00
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9| wg naktadow Montaz przewodow kabelkowych izolowanych do opraw kpl 60,00
rzeczowych oswietleniowych, wciggane w stupy, rury ostonowe i
KNNR wysiegniki. Wysokos¢ latarn do 9 m
51003-030-090 Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
krotnosé= 1,00
10 | wg naktadow Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na szt 54,00
rzeczowych wysiegnikach
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1004
004020020, ot 0
11| wg naktadow Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego pomiar 18,00
rzeczowych napiecia. Obwédd o ilosci faz - 1
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1301
31301-010-108 krotnosé= 1,00
12 | wg naktadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 54,00
rzeczowych Obwad 1-fazowy, pomiar pierwszy
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
51303-010-108
krotnosé= 1,00
13 | wg naktadow Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. pomiar 35,00
rzeczowych Obwdd 1-fazowy, za kazdy nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
51303-020-108 koTbie=000
14 | wg naktadow Badania i pomiary skutecznosci zerowania, pomiar szt 1,00
rzeczowych pierwszy
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
51304-050-020
krotnosé= 1,00
15 | wg naktadow Badania i pomiary skutecznosci zerowania za kazdy szt 17,00
rzeczowych nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 1304
DR000°020 krotnosé= 1,00
16 | wg naktadow Obstuga geodezyjna zadania , lqcznie = inwentaryzacjq kpl 1,00

rzeczowych
AW-090

na ptytach CD w formatach dxf dla Inwestora
Charakterystyka Robot. Tablica: 1301

krotnosé= 1,00

mgr inz. Rdman Durms
nor. proi. 30/8% UW. P
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